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Burstenlose Synchron-Servomotoren

AKM-Relhe

by
SERVOST.

0,18...53 Nm bei 110...480 V (AC) / teilw. DC

e

Kleiner...
Starker...
Gilinstiger

Diese Servomotoren haben im Vergleich mit
gangigen Motoren anderer Hersteller eine erheblich
héhere Leistungsausbeute bezogen auf die
Baugrofe. Wegen der niedrigen Tragheitsmomente
sind sie extrem dynamisch und hahen dabei ein
sehr geringes Cogging.

Ein spezielles Fertigungsverfahren ermoglicht die
Lieferung diverser Baulangen, Wicklungsvarianten,
Befestigungsvarianten (IEC-NEMA-ICS),
verschiedener Ruckflhrsysteme und
Anschlusstechniken innerhalb kirzester Zeit.

Eigenschaften

7 Flanschgrofien, mehr als 70 Wicklungen
glatte Welle

Resolver (2-polig)
Stillstandsmoment 0,18Nm...53Nm
Netznennspannung 110V...480V
drehbare Anschluss-Stecker
Optionen

Haltebremse

Passfeder

diverse Flansch-/Lochkreise

diverse Anschlusstechniken
hochauflosender Encoder

Hall Sensoren/Inkr.Geber
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Spitzenleistung!

AKM-Relhe

by
SERVOST:

Ein Beispiel:

Daten Mo Nn Jo) Pn m J Lange
Einheit Nm U/min A kW k kgcm?2 mm

‘ 6SM57S ‘ 4.6 ‘ 3000 ‘ 2,8 ‘ 0,95 ‘ 5,7 ‘ 3,1 ‘ 185 \

Typ Flansch Stillstandsdrehmoment

AKM1x 40 =O.19...0.,40

U b . h t . AKM2x 58 s 0,49...1,40
erSIC ) AKM3x 70 s 1,20...2,80
re—
AKM4x 84 B 2...5,90
—
AKM5x | 108 s 4,90...14,490
AKM6x @ 138 B 12.30...25
AKM7x = 188 e 30...53
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